附录一：25自由度机器人具体参数

1、 25自由度机器人：

数量：1台。
主要技术参数及配置清单：

1）★规格: 智能双足机器人V6；

2）★处理器类型: ATOM E3845 1.91 GHz 4核处理器；

3）★存储: 4 GB DDR3；32 GB SSD；

4) ★摄像头：2个，支持双工，上方摄像头像素2560*1920，下方摄像头像素1280*960；

5）★自由度：不少于25个；头部2个；手臂10个，各5个；胯部1个；腿部10个，各5个；手部2个，各1个；拥有两只能够抓握的手臂；

6）★音频：2个扬声器：直径=36mm；阻抗=8 ohms ；声道音量=87dB/w +/-3 dB；音频范围=可达约20kHz；输入=2W；4个扩音器：敏感度: -40 +/- 3 dB；音频范围: 20Hz-20kHz；信噪比=58dBA；

7）★网络：支持蓝牙，WiFi联网；

8）★致动器：36个霍尔效应传感器，12位精确度；

9）★传感器：36个霍尔效应传感器；一个三轴陀螺仪；一个三轴加速计；2对碰撞传感器；2对声纳，频率：40kHz；

10）重量不小于5千克；制作材料：ABS-PC/PA-66/XCF-30；

11）编程语言：机器人本体支持C++/Python编程语言，上位机支持：C++/Python/Java script/Java/Choregrahpe编程语言。 

