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教授委员会委员应聘申请表
	一、自然情况

	学院（部）
	信息科学与技术
	姓 名
	刘淑华
	性 别
	女
	出生年月
	1970.9

	最后学位
	工学博士
	最后学历
	研究生
	所在二级学科
	计算机应用技术

	明确的研究方向
及确定时间
	智能机器人  2001年

	主要学习研究经历

	起止年月
	毕业院校／进修单位
	专业
	学历／学位／进修

	
	1989.9-1993.7
	长春邮电学院计算机系
	计算机应用技术
	工学学士

	
	1996.9-1999.3
	吉林工业大学计算机系 
	计算机应用技术
	工学硕士

	
	2001.9-2005.6
	吉林大学通信工程学院 
	控制理论与控制工程
	工学博士

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	主要学术兼职
	

	近四年学术交流情况

	参会身份
	次数
	国际／国内重要学术会议名称
	会议时间
	地点

	
	主持
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	特邀报告
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	参加
	2
	12th World Congress on Intelligent Control and Automation (WCICA) ，小组主持人
	2016.6
	桂林

	
	
	
	世界机器人大会
	2016.10
	北京


	二、近四年的教学及人才培养情况

	授课情况
	本科生课程名称
	程序设计基础
	信息技术1

	
	
	面向对象程序设计
	信息技术2

	
	
	数据结构
	

	
	研究生课程名称
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	教学建设
	主持精品课
	级别
	数量
	课程名称
	获立时间

	
	
	国家级
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	省级
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	优秀教学团队
	级别
	数量
	团队名称
	本人身份
	获批时间

	
	
	国家级
	
	
	□ 负 责 人
□ 一般成员
	

	
	
	
	
	
	□ 负 责 人

□ 一般成员
	

	
	
	省级
	
	
	□ 负 责 人

□ 一般成员
	

	
	
	
	
	
	□ 负 责 人

□ 一般成员
	

	人才培养
	指导博士生数
	3
	指导硕士生数
	22
	指导本科生数
	27

	
	指导的青年教师姓名
	

	
	指导学生或青年教师取得的突出成绩
	（1）指导本科生科研立项，获批重点项目2项，专项项目1项；在全校“家曦”比赛中获得理科第一名，获得了申报吉林省“挑战杯”比赛的资格。

（2）2016年指导本科生参加全国大学生机器人竞赛，获得三等奖。

（3）2017年指导本科生参加吉林省机器人大赛，获得二等奖。




	三、近四年的代表性科（教）研成果（限填5项）


	学术论文或发明专利
	论文名称，发表刊物，期号，时间，级别，影响因子／学科平均影响因子

（发明专利名称，专利授权国，专利号，授权时间）

	
	1. 一种智能家居清洁机器人，中国，专利号：201310204119.6，授权时间：2016.5，第1位

	
	2. Current Situation and Future of Chinese Industrial Robot Development, International Journal of Mechanical Engineering and Robotics Research, Vol. 5, No. 4, pp. 295-300, October 2016. DOI: 10.18178/ijmerr.5.4.295-300

	
	3. A Method of Map Building Based on Sonar and Infrared Sensors in Unknown Environments，International Journal of Simulation System, Science & Technology, 2016，EI


	
	4. A sonar- and vision-based building map method on Aldebaran Nao, Materials Research Innovations ,2015 ,VOL 19 SUPPL 8,pp.322-325，SCIE


	
	5. A Human-Robot Interaction Based Building Map method on Aldebaran Nao, ICIC Express Letters, Part B:Applications,2013,Vol.7, No.7, pp. 1-5，EI


	主持的科研项目
	项目名称，项目来源，项目级别，经费总额，起止时间

	
	1. 具有认知能力的智能清洁机器人开发,吉林省科技厅科技成果转化项目，B级，40万元， 2014.1-2016.12

	
	2. 具有认知能力的智能清洁机器人研究与实现，吉林省留学归国项目，C级，12万元，2013.03-2015.03

	
	3. 智能清洁机器人的研究与实现，吉林省发改委项目， C级，10万元，2013.9-2014.12 

	
	4. 老年陪护机器人的认知能力研究与实现，吉林省教育厅，D级，5万元，2016.1-2017.12

	
	5. 智能清洁机器人开发，长春艾希技术有限公司， D级，8万元，2014.6-2015.6

	科研教学获奖
	奖励名称，奖励级别，奖励部门，获奖时间，本人排序

	
	1. 具有认知能力的智能清洁机器人，吉林省科学技术进步三等奖，吉林省科技厅，2015.10，第1位


	著作教材
	作者姓名，专著、教材名称，出版单位，出版年度，本人身份


	
	1.刘淑华，具有认知能力的智能清洁机器人，吉林大学出版社，2014年6月，自著

	
	

	四、学科建设

	学科方向及学术团队现状
	本人的学术研究方向是智能机器人，重点研究服务机器人。服务机器人是国家中长期规划中大力发展和扶持的研究领域，有力于解决劳动生产力短缺，人口老龄化等问题。智能机器人集人工智能领域的自适应寻优方法、语义分析、机器学习、模式识别等理论方法于一体，是人工智能的最直接应用领域和科学有机的结合体。学术团队包括孙铁利教授，蒲东兵副教授，杨凤芹讲师，侯鲲讲师，是老、中、青相结合的团队。既传承了团队多年的研究积累，又注重研究人工智能领域的新理论和新方法。团队近几年承担了多项省部级科研项目，积累了一大批研究成果。

	学科建设目标、思路及措施
	智能机器人属于人工智能的研究领域，任何智能的发展，都需要一个学习的过程。而近期人工智能之所以能取得突飞猛进的进展，不能不说是因为这些年来大数据长足发展的结果。正是由于各类感应器和数据采集技术的发展，我们开始拥有以往难以想象的海量数据，同时，也开始在某一领域拥有深度的、细致的数据。而这些，都是训练某一领域“智能”的前提。
在上述背景下，本组的学科建设将围绕学院大数据研究的整体目标，通过训练海量数据，为机器人提取并加入更多的智能。具体的目标是深入研究智能科学和大数据挖掘及提取的理论与方法，并将其应用于机器人上；申请省级科技项目和国家自然基金项目，力争在理论与实践上都有所突破。
教学上带领专业基础课教学团队，打造精品课程，提高学生的培养质量。

人才培养方面，在带好硕士研究生的基础上，协助其它博士生导师指导生，同时力争尽快提升自己的团队水平，培养出更多的高层次专业人才。
具体措施：
（1） 进一步充实团队力量，吸收更多的年轻教师进入团队。

（2） 申请省级科研项目，进行科技攻关，申报国家自然科学基金项目。

（3） 申报博士生导师，招收博士生进入团队，进一步增强学术研究力量。


	

	五、申请人承诺

	我承诺以上所填内容属实。承诺遵守国家宪法、法律和法规，遵守学校规章制度；认真履行教授委员会教授岗位职责，遵守教授委员会章程，执行教授委员会决议，积极参加教授委员会会议及学院（部）有关活动，客观公正地参与学院（部）学术事务的审议、评定和咨询，自觉服从学校及学院（部）的领导，接受党组织和群众的监督，发挥学科带头人的作用，为实现学科建设目标努力工作。

申请人签字：

         年    月    日

	六、审核及聘任意见

	学院（部）党政联席会审核意见
	学院（部）负责人签字：
         年    月    日

	学校考核聘任委员会意见
	主任签字：
         年    月    日


� “学习研究经历”从大学开始填写。


� “近四年”指2013年6月以来，下同。


� 论文、项目、获奖的级别要求以学校科研部门认定为准；论文要求以第一或通讯作者身份发表，哲学社会科学类文章不作影响因子要求；专利要求为已获授权的发明专利。


� “本人身份”仅限填写自著、合著第  位、主编。
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